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A. Consignes de sécurité

A\ ATTENTION !

Ce manuel est uniqguement destiné aux techniciens qualifiés, spécialisés dans les installations de motorisation de portails. Il
est important pour la sécurité des personnes de lire attentivement ce manuel et suivre d la lettre I'ensemble des instructions.
Une installation incorrecte peut entrainer des blessures graves.

1. Lire attentivement les instructions avant d’installer le produit.

2. Conserver les instructions pour les références futures.

3.  Avant de commencer toute opération d'installation ou de maintenance, assurez-vous d'avoir débrancher
I'alimentation électrique et déconnecter la batterie.

4. Avant l'installation de la motorisation, s'assurer que tout le matériel a utiliser est en excellent état et adapté &
I'usage prévu.

5. Il estimportant de ne pas motoriser un portail en mauvais état ou mal installé. Avant d'installer la motorisation,
vérifier que le portail est en bonne condition mécanique et conforme aux normes en terme de résistance et de
stabilité.

6. Prévoir dans le réseau d'alimentation de I'installation un dispositif de déconnexion (non fourni) avec une distance
d'ouverture des contacts qui permette la déconnexion compléte dans les conditions dictées par la catégorie de
surtension.

7. Le fabricant recommande que toute installation soit dotée au moins d’'une signalisation lumineuse et de
photocellules électriques.

8. Le produit ne peut étre utilisé par des personnes (y compris des enfants) dont les capacités physiques, sensorielles
ou mentales sont limitées, ou ne disposant pas de I'expérience ou des connaissances nécessaires.

9. Placez les commandes automatiques et télécommandes hors de portée des enfants.

10. Avant toute intervention (maintenance, nettoyage), toujours débrancher le produit du secteur.

11. Le fabricant décline toute responsabilité en cas de dommages causés a des biens ou a des personnes résultant du
non-respect des instructions de montage.

B. Description détaillée du produit

B1. Powertech Automation Série PW150/PW200

Powertech Automation vous remercie d'avoir choisi la série PW150/200. Nous assurons la conception, la fabrication de
bout en bout et le contrdle qualité de I'ensemble de nos produits. La production POWERTECH AUTOMATION est
certifiée 1ISO 9001 /1SO140001. Nos produits ont aussi été testés conformes aux Normes Européennes en vigueur.

La série PW150/200 est une motorisation a vérin et montage externe, pouvant étre utilisée pour automatiser des portails
ou portes & battant & usage résidentiel et collectif. Chagque moteur PW150/PW200 est équipé d'un solide bras
télescopique et destiné pour un usage intensif. La partie principale de I'automatisme est composée d'un ou deux
motoréducteurs électromécaniques (en fonction du nombre de vantaux & automatiser). La centrale de commande
déportée permet une programmation simple, dans les parametres sont inclus le ralentissement en ouverture et
fermeture, la programmation du temps de pause, la vitesse de déplacement est aussi configurable au début et a la fin
de chagque manceuvre.

La centrale est prévue pour étre raccordée a divers accessoires. La centrale déportée peut abriter une batterie
externe qui, en cas de coupure de courant électrique permet a I'automatisme d’effectuer quelques manoeuvres. En
cas de coupure du courant électrique, il est aussi possible de déverrouiller le moteur et ouvrir le vantail du portail en
débloquant le portail & I'aide du mécanisme de déverrouillage d'urgence.



B2. Contenu du Kit

MOTEURS VISSERIE ACCESSOIRES

-

Ref. Désignation Quantité
1 Moteur M1 (maitre) 1
2 Moteur M2 (esclave) 1
3 Etrier de fixation avant 2
4 Etrier de fixation arriere 2
5 Goujon pour étrier de fixation 4
6 Ecrou 4
7 Rondelle 4
8 Rondelle 4
9 Feu clignotant 1
10 Photocellules 1
11 Télécommandes 1




B3. Description détaillée du produit




B4. Domaine d’'application

Ce produit est destiné a la motorisation d'un portail simple/double battant pour une maison individuelle.

PW150 PW200
5 5
4 4
£l 3 £l 3
2 2
1 1
0 100 200 300 400 0 100 200 300 400
Kg. Kg.

B5. Encombrement des moteurs (dimensions)
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Bé. Vue générale de I'installation

Moteurs maitre / esclave
Photocellules

Emetteur / Télécommande
Feu clignotant

Bouton poussoir

Sélecteur a clé

Pavé numérique

© N~ WD~

Gdache électrique (optionnel)



B7. Présentation de I'électronique de commande
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C. Installation

C1. Contrbles préliminaires

A L'installation doit étre effectuée par du personnel qualifiée et dans le respect des normes en vigueur.

Avant de procéder & I'installation de I'automatisme, il faut :

1. Vérifier que la fourniture est intacte

2. Vérification I'état du portail :
- Le portail est en bon état, robuste, que les charniéres sont efficaces.
- S'assurez de I'absence de tout froftement entre parties fixes et mobiles.
- S'ouvre vers l'intérieur de votre propriété, s'ouvre et se ferme sans forcer.
- Reste horizontal pendant toute sa course.

2. S'assurer que le poids et les dimensions du portail est adaptée pour étre équipée d'un automatisme.
- Longueur maximale de 2 métres par vantail pour le PW150.
- Longueur maximale de 2.5 métres par vantail pour le PW200.

3. Présence des butées mécaniques de fin de course (voir section B5 - vu générale de I'installation).

Protection, outils et visserie nécessaires :
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C2. Dimensions et cote d'installation

Dimensions fixations /étfrier avant / arriere :

15mm
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Min

150mm

PW150 \aX 120mm
PW200 pyAX 150mm

Dimensions ouverture vers |'extérieur :

Min 70mm




Cotes d'installation A et B ;

Tableau des dimensions pour les modeles PW150 et PW200.

<
BO
PW150 PW200
AB| 120 | 130 | 140 | 150 | 160 | 170 | 180 | 190 AB| 140 | 150 | 160 | 170 | 180 | 190 | 200 | 210
120 140
130 150
140 B>120° o | = = = =
B>1200 160 ’&Q

150 ° 170

> ——
160 oS N 180

4 S S

170 R A A 190

¥ Z\)
180 g 200
190 B<90° 210
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C3. Pose des moteurs

1. Etablir le point de fixation le mieux adapté pour I'étrier avant du bras. Tracez ce point sur le pilier de fixation de I'étrier
arriére a I'aide du niveau.

2. Etablir le point de fixation de I'étrier arriere (figure 1) en fonction des cotes A, B (section C3) et des dimensions fournis
(section C2).

Positionnez le moteur sur I'étrier arriere et fixer la goupille (figure 2).
Monter I'étrier avant sur la fixation avant du moteur (figure 3).

Déverrouillez le moteur pour sortir complétement la tige du vérin & I'aide d'une batterie en branchant directement les
fils blanc et jaune du moteur et faites-la rentrez sur environ 1 cm. Fermez ensuite le portail jusqu’d la butée d'arrét au
sol. Déterminer ensuite les points de fixation de I'étrier avant (figure 4). Mettez en place I'étrier avant & I'aide d'une
fixation.

6. Al'aide du niveau, confréler le bon positionnement pour faire en sorte que les fixations soient bien horizontales.
Déverrovuiller le moteur (voir section Cé) et manceuvrer manuellement le vantail jusqu’'d ouverture/fermeture pour
confirmer qu'il n'existe aucune résistance ou points de frottements pouvant géner la course.

Figure 1

Figure 4 g

Figure 3

Figure 5
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C4. Déverrouillage d'urgence

Les moteurs sont équipés d'un systéme de débrayage mécanique qui permet d’'ouvrir et fermer manuellement le portail.
Ces opérations sont généralement effectuées lors d'une panne de courant, lors d'anomalies de fonctionnement ou
pendant la phase d'installation.

Déverrouillage
1. Introduire la clé (figure 1).
2. Tourne la clé de 180° dans le sens inverse des aiguilles d’'une montre (figure 2).
Il est possible ensuite de manoeuvrer manuellement le vantail dans la position voulue.

Verrouillage

3. Tourner la clé de 180° dans le sens des aiguilles d'une montre (figure 3).
4. Retirerla clé (figure 4).

C5. Installation du boitier électronique

Avant I'installation
Déterminer I'emplacement de l'installation du boitier électronique. Il est conseillé de I'installer au plus du portail et a un
emplacement permettant d'éviter tout dommages.

Assurez-vous aussi de la longueur du céble d'alimentation pour déterminer le bon emplacement du boitier électronique.

Installation du boitier électronique

1. Retirez les 4 vis du capot du boitier électronique (figure 1).

2. Utilisez 1 tournevis pour percer les trous pré-percés placés en dessous du boitier électronique (figure 2).
3. Fixer votre coffret électronique sur le mur. (figure 3)

Figure 2

Figure 3

Figure 1
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Cé. Branchement et connexion des moteurs

Connexion des moteurs — Installation par défaut
Rappel : Le Moteur maitre (M1) actionne le vantail qui :
=>s'ouvre en dernier et se referme en dernier.

=>s'ouvre pour I'ouverture piétonne du portail.

Moteur maitre(M1) placée a gauche Moteur maitre(M1) placée a droite

L—

5|6 |78

M1+ M1- M2+ M2-
P190

M1+ M1- M2+ M2-
P190

15



C7. Raccordement a I'alimentation secteur

& RAPPEL : Toutes les connexions électriques doivent étre effectués en I'absence d’alimentation électrique du secteur
et de la batterie. Il faut aussi prévoir sur la ligne électrique un dispositif assurant la mise hors tension compléte de
I'automatisme. Les connexions électriques doivent étre effectués par un personnel qualifié. Assurez-vous que toutes
vos connexions (moteurs, feu clignotant, antenne, photocellules, sélecteur a clé, etc...) soient parfaitement
effectuées avant de raccorder I'alimentation 230V sur le domino gris. (Voir schéma ci-dessous)

Aprés la fixation des moteurs, vous pouvez réaliser le cdblage. Vous frouverez dans la partie inférieure du moteur plusieurs
frous pour le positionnement des passes cables

1. Ouvrer le capot du moteur.

2. Passer le cable d'alimentation et tout autres cébles électriques a travers le trou placé sur la partie inférieure du moteur
maitre.

3. Raccorder le cdble d'alimentation sur le domino gris pour I'alimentation 230V.

4. Branchement électrique du moteur esclave.

O
Q| Moteur ®
Q| Moteur
® | V) Encodeur

Vi ©

O | (Signal Encodeur °

oO\S o
(5) (GND) Encodeur ®

C8. Vérification de I'installation

1. Assurez-vous que les moteurs soient bien montés en position horizontale et fonctionnement mécaniquement jusqu’aux
positions suivantes :

- Portail en position completement fermé.
- Portail en position complétement ouvert.

- Portail en position ouvert & un angle de 45 degrés.

2. Exécutez plusieurs cycles complets d'ouverture/fermeture et assurez-vous :
- Bon fonctionnement des dispositifs de sécurité.

- Mouvement des vantaux sans aucune résistance ou frottement.

16



D. Mise en service et utilisation standard

& RAPPEL : Les phases de mise en service incluant la phase de branchement au secteur doivent étre effectuées par
du personnel qualifié.

D1. Phases de vérification avant la mise en service

Branchement au secteur

Avant de commencer la phase d'apprentissage et mise en service, mettez I'installation sous tension 230V. Dés que le
systeme est sous tension, I'affichage LED indique la valeur N-L (voir indication affichage LED) qui signifie que les moteurs sont
sous tension et en attente de réglage.

Vérification du mouvement et sens d'ouverture du portail

Afin de compléter la vérification de la course du portail, il est recommandé de d'abord positionné les vantaux & mi-course.
Débrayer les moteurs tel indiqué dans la section C5 « déverrouillage d'urgence » et vérifier qu'il est possible de déplacer
manuellement le portail en ouverture et en fermeture puis ensuite verrouiller les moteurs.

D2. Processus d'apprentissage des télécommandes

1. Mémorisation d'une télécommande
Avant de procéder d la mise en service et I'apprentissage du systeme, il faut s’assurer que la mémorisation des
télécommandes est bien effectuée.

1. Pourle mode utilisation par défaut, appuyez sur RF Learn une fois, I'affichage LED indique la valeur OSC, valider en
appuyant sur le bouton A ou B de la télécommande. La valeur OSC clignote deux fois validant le paramétre.

2. Pourle mode piéton, appuyer sur RF Learn deux fois, I'affichage LED indique la valeur PED, valider en appuyant sur le
bouton A ou B de la télécommande. La valeur PED clignote deux fois une fois le réglage terminé.
Remarques : Ne pas paramétrer I'ouverture complete et I'ouverture piéton surle méme bouton de la télécommande

Appuyez sur un
pour valider la
mémorisation.

Affichage LED A @ l%TUAEL;T

° Wl NV NV @ (RSE'EcT;)LAGE
/N /AN /N
®© F‘?S\éwm

Remarques : La
mémorisation pour
|'ouverture totale et
|'ouverture partielle doivent

SET

v étre effectuer sur deux
LED2 Le bouton-poussoir et - boutons différents.
le sélecteur a clé % Mémorisation RF Exemple :
LED4 Photocellule 1 - @ F (RF-LEARN) A - Ouverture totale
LED3 Photocellule 2 I B — Mode piéton

Action Affichage LED Fonctionnement
RF Learn x 1 + bouton télécommande OSsC Ouverture, Stop, Fermeture, Stop, Ouverture
RF Learn x 2 + bouton télécommande PED Mode piéton

17



2. Effacement d'une télécommande

N -

3. Lavaleur DKY clignote 5 fois, ce qui valide I'effacement de la télécommande.

Appuyez et maintenir le bouton RF-Learn pendant 5 secondes. Le panneau LED affiche la valeur DKY.
Appuyez sur le bouton A (en haut) de la télécommande a supprimer sous 3 secondes.

Maintenir RF-Learn
pendant 5 secondes.

(RF-LEARN)
Mémorisation RF

Appuyez sur le bouton A sous 3 sec.

La valeur DKY clignote 5 fois.

3. Effacement de toutes les télécommandes.

Appuyez et maintenir le bouton RF-Learn pendant 10 secondes. Le panneau LED affiche la valeur DKY.

2. Continuer d maintenir RF-Learn jusqu’d que le panneau LED affiche la valeur DAL qui confirme que I'effacement de
toutes les télécommandes.

Maintenir RF-Learn
pendant 10 secondes.

(RF-LEARM)
Mémaorisation RF

La valeur DAL confirme
I'effacement de toutes
les télécommandes

(RF-LEARN)
Mémorisation RF

18




D3. Apprentissage du systeme

Rappel : Avant de procéder a la mise en service et I'apprentissage du systéme, il faut s'assurer que la mémorisation
des télécommandes est bien effectuée.

Lancez I'apprentissage de la course des vantaux

1. Appuyez et maintenir le bouton SET pendant 3 secondes. Lorsque |'affichage LED indique la valeur LEA, relGchez le
bouton SET pour lancer I'apprentissage et la course des moteurs automatiquement.

2. Une fois I'apprentissage terminé, I'affichage LED indique la valeur D-G (deux vantaux) ou S-G (un vantail).

Remarque importante : Pour une installation a un seul vantadil, il faudra avant de lancer I'apprentissage, modifier le
parameétre valeur Fl (Voir tableau des paramétres a la section F.2 - Réglage pour un seul vantail - FI-1 / Réglage par défaut
pour deux vantaux - Valeur FI-2).

UP
o O]
® Maintenir
— SET pendant
3 secondes
D-G/S-G
‘Q - -
DOWN 4 , .
(o] O ! :
1] 9, H H
Processus d’apprentissage pour deux vantaux : @ @ ®
1. Le moteur esclave se ferme.
2. Le moteur maitre se ferme.
3. Le moteur maitre s'ouvre.
4. Le moteur esclave s'ouvre. @
5. Le moteur esclave se ferme. =
6. Le moteur maitre se ferme. @
™

Processus d’apprentissage pour deux vantaux :
1. Le moteur maitre se ferme.

2. Le moteur maitre s'ouvre.

3. Le moteur maitre se ferme.

Restauration des parametres par défaut
Appuyez et maintenir les boutons UP + SET + DOWN pendant 5 secondes.

L'écran affiche la valeur CLN qui indique le retour aux parametres par défaut. La valeur N-L indique ensuite que le systéme
est en attente de réglage.

Maintenir

N\
2l | TN N
4
N I L DY
AR, AR AR

CLN indique le retour aux N-Lindique que le systeme est en
parametres par défaut. attente d’apprentissage.
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D4. Détection sur obstacle

1. Lors de la phase d'ouverture = > Le portail s'arréte si un obstacle est détecté.
2. Lors de la phase de fermeture = > Le portail s'arréte et s'inverse pendant 2 secondes si un obstacle est détecté.

D5. Indications voyants LED / Affichage LED

LED2: Le voyant LED2 s'allume lorsqu'un sélecteur a clé, bouton poussoir est activée.
LED 4: Le voyant LED4 s'allume lorsque que le premier jeu de photocellules électriques est activée.
LED 3: Le voyant LED3 s'allume lorsque que le second jeu de photocellules électriques est activée.

@2625242322212019 18|17 (16 15|14 |13 (12|11 [10] 9 b7654321@

PhVee Ph2 GND PhVee Ph1 GND SKey DKey  GND Lmt4 Lmt3 GND Lmt2 Lmt1 GND S2 S1 5V M2- M2+ M1- M1+ Lat- Lat+ Lit- Lit+

m ®R TED3 LED4  LED2
Mn O®f

ON N ON N ON N oN N

Fonctions programmables - Affichage LED

Valeur LED Description de la fonction

L
"- "1 [LEA] indigue que la phase d'apprentissage est en cours

[D-G] indigue que la phase d’'apprentissage est terminé pour une installation a deux

_II /N u vantaux

. [S-G] indique gue la phase d'apprentissage est terminé pour une installation a un seul

LJ m u vantail

[STP] indique que la course du portail est interrompue. L'écran affiche la valeur [STP]
pendant 10 secondes si aucune autre commande est activée.

.
B
-b

[OPN] indique que le portail est en cours d’ouverture. L'écran affiche la valeur [OPN]
pendant 2 secondes puis indique la valeur du courant (AMP)

sl
SEEN
== LI

[CLS] indigue que le portail est en cours de fermeture. L'écran affiche la valeur [CLS]
pendant 2 secondes puis indique la valeur du courant (AMP)

[CLN] indigue le retour aux parametres par défaut. Pour effacer la mémoire de la centrale
de commande et rétablir tous les réglages d'usine, appuyer et maintenir enfoncés les
boutons UP, SET et DOWN pendant 5 secondes.
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E. Cablage des accessoires

E1. Plan de cdblage général des accessoires

@2625242322212019 18|17 (16|15 (1413|1211 |10 9 87654321@

PhVee Ph2 GND PhVec Ph1 GND SKey DKey GND Lmt4 Lmt3 GND Lmt2 Lmt1 GND S2 S1 5V M2- M2+ M1- M1+ Lat- Lat+ Lit- Lit+

O ©® LED3 LED4 LED2
o \s HH H - . . ,

03

Mémorisation
(RF Learn)

NYv3T-4d

oN N

HAUT (UP)

REGLAGE (SET)

13s
S—
L

eles]e

BAS (DOWN)

4
|
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E2. Cellules photoélectriques

Les photocellules sont un dispositif de sécurité supplémentaire pour contréler le mouvement du portail. Elles se déclenchent
lorsque qu’elles captent un obstacle se trouvant sur I'alignement de leurs faisceaux.

Un jeu de photocellules est composée de : Emplacement des cellules :

e Une cellule émettrice (TX)
e Une cellule réceptrice (RX)

=) =)

Objectifs

p— 4L

[ ] Indicateur [ [
Alignement
Faisceau I

Indicateur Courant ® I
LED B

(=X

d’'alimentation

Bornier [

Cablage d'un jeu de photocellules Cellule émetirice(TX) Cellule émetirice
placée a gauche placée a droite
™1 RX1 RX2 TX2

TX : Connectez les bornes 1 et 2 aux ferminaux / ‘

correspondants PhVcc et GND

sur le bornier carte électronique. ©
.

RX : Connectez les bornes 1,2,3 et 4 aux terminaux ®

correspondants PhVcc, GND, et Ph1/Ph2 GND

sur le bornier carte électronique.

9c|Sc|vc|€ec|cc| e |oT |6l

AU ZTUd ONO 9AUD W4 ONO Aeds Aawa 29AUd TUd N9 9AUd Wud  OND Adis Aeva

<

%\/

Installation d’un jeu de photocellules
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E3. Feu clignotant

Cablage d'un feu clignotant
Raccordez le feu clignotant aux bornes 1-2 de la carte électronique.

Paramétrage de la signalisation de votre portail

(Voir tableau des paramétres a la section F.2)

Le paramétre par défaut sélectionné est le FC-0, le feu clignote seulement lors
du mouvement du portail.

Fonction pré-clignotement

Pour activer la fonction pré-clignotement du feu, sélectionner la valeur FC-1. Le
feu clignotera pendant 3 secondes pour avertir que le portail va rentrer en
mouvement.

F. Paramétrages avanceés

F.1 Processus d'apprentissage des parametres

1. Appuyez et maintenir UP et SET pendant 3 secondes pour accéder

a I'affichage des parametres de I'écran.

Appuyez sur UP ou DOWN pour sélectionner un parametre de F1 & FJ.
Appuyez sur SET pour accéder au sous-parameétre.

Appuyez sur UP ou DOWN pour sélectionner le sous-paramétre.
Appuyez sur SET pour la validation du paramétre.

oML

432;1J

M2- M2+ M1- M1+

Lat- Lat+ Lit- Lit+

Cc
T

SEL

o

DOWN

(1] 2] ol

_ uP o — P

Fig iQy. | Fi3 ©
o

DOWN

© ®o
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F.2 Tableau des parametres

Affichage

Parametres

Fonctions

Description détaillée

F1

F2

F3

F4

F5

Fé

F7

F8

F9

Type de moteur

Surintensité a
l'ouverture

Surintensité a la

fermeture

Vitesse du moteur

d la fermeture

Vitesse du moteur

a l'ouverture

Vitesse de
décélération

Décalage des
battants a
l'ouverture

Décalage des
battants & la
fermeture

Fermeture
automatique

Uftilisation standard
Fin de course électromécanique
Moteur avec encodeur

2A
3A
4A
5A

2A
3A
4A
5A

40%
50%
75%
100%

40%
50%
75%
100%

40%
50%
75%
100%

0 seconde

2 secondes
5 secondes
10 secondes
15 secondes
20 secondes
25 secondes
35 secondes
45 secondes
55 secondes

0 seconde

2 secondes
5 secondes
10 secondes
15 secondes
20 secondes
25 secondes
35 secondes
45 secondes
55 secondes

Fonction désactivée
3 secondes

10 secondes

20 secondes

40 secondes

60 secondes

120 secondes

180 secondes

300 secondes

Réglage par défaut est F1-1

Réglage par défaut est F2-2

Réglage par défaut est F3-2

Réglage par défaut est F4-3

Réglage par défaut est F5-3

Réglage par défaut est F6-2

Réglage par défaut est F7-1

Réglage par défaut est F8-1

Réglage par défaut est F9-0

La fermeture automatique se déclenche
lorsque le portail est totalement fermé ou
manuellement arrété. Si un signal est recu de
la télécommande, du bouton poussoir ou du
sélecteur a clé, le portail se ferme
immédiatement sans attente.
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Affichage Parameétres Valeur | Fonctions Description détaillée

FA-1 Mode 1
Fonctionnement FA-2 Mode 2 . .
FA des photocellules FA-3 Mode 3 Roglee® 2y e A
FA-4 Mode 4
L FB-0 Fonction désactivée . 3
FB Mode piéton FB-1 Fonction acfivée Réglage par défaut est FB-1
Réglage par défaut est FC-0
FC-0 Fonction désactivée Pour activer la fonction pré-clignotement du feu,
FC Pré-clignotement . - sélectionner la valeur FC-1. Le feu clignotera
FC-1 Fonction activée : .
pendant 3 secondes pour avertir que le portail va
rentrer en mouvement.
Activation des FD-0 Fonction désactivée . .
FD photocellules 1 FD-1 Fonction activée Réglage par défaut est FD-0
Activation des FE-O Fonction désactivée . .
FE photocellules 2 FE-1 Fonction activée REGlege per e el Eal fED
FF-0 Fonction désactivée . 3
FF Alarme FF-1 Fonction acfivée Réglage par défaut est FF-0
FG-0 Uftilisation standard
FG Gaéche électrique FG-1 Marche arriere pendant 0.25 Réglage par défaut est FG-1
seconde
Sens d'orientation FH-0 Bornier en haut . ,
FH de I'afficheur FH-1 Bornier en bas Réglage par défaut est FH-0
Simple / Double Fl-1 Un battant p 5
Fi battant FI-2 Deux battants R
FJ-0 Arrét complet
FJ-1 Arrét puis marche arriére 0.1s
Temps de recul FJ-2 Arrét puis marche arriére 0.2s
FJ suite & surintensité FJ-3 Arrét puis marche arriére 0.3s Réglage par défaut est FJ-0
d la fermeture FJ-4 Arrét puis marche arriére 0.4s
FJ-5 Arrét puis marche arriere 0.5s
FJ-6 Arrét puis marche arriere 0.6s
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F.3 Ouverture piéton

Remarque : La fonction ouverture piéton est activée par défaut (paramétre FB-1).

Appuyez et maintenir UP et SET pendant 3 secondes pour accéder a I'affichage des parameétres de I'écran.
Appuyez sur UP et DOWN pour sélectionner le parametre FB.

Puis SET pour valider le paramétre.

Appuyez sur UP et DOWN pour sélectionner le paramétre FB-1.

Puis SET pour valider le parameétre FB-1.

oMb~

Tl
B
;ﬂ
<
Tl
=
o,

F.4 Fermeture automatique
Remarque : La fonction fermeture automatique est désactivée par défaut (paramétre F9-0).

Appuyez et maintenir UP et SET pendant 3 secondes pour accéder a I'affichage des parameétres de I'écran.
Appuyez sur UP et DOWN pour sélectionner le parametre F9.
Puis SET pour valider le paramétre.
Appuyez sur UP et DOWN pour sélectionner le parametre F9-5.
Puis SET pour valider le parametre F?-5.
=> Le portail se ferme automatiquement aprés 60 secondes.

o s N =

! = ~| |Fg @
o) Push

o

0®0
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G. Programmation avec I'application EYEOPEN

Voir descriptif technique EYEOPEN, téléchargeable sur le site www.powertech.com/fr

H. Caractéristiques techniques

Modele
Moteur électrique
Type de moteur

Poids maximum du portail

Force de poussée nominale
Intensité

Course du moteur

Poids opérateur

Dimensions

Fréquence de manceuvres

Détection d’obstacle
automatique
Température de
fonctionnement

Protection thermique
Indice de protection
Modéle carte électronique
Alimentation électrique
Batteries de secours

Point d’acceés Wifi intégré
Télécommandes

Connections possibles

Longueur maximum du portail

PW150 PW200
24V 24V

Motoréducteur irréversible & vis sans fin télescopique pour portails battants

200kg par vantail 250kg par vantail
2 metres par vantail 2.5 métres par vantail
2000N 2500N
4.2A pour 10 secondes 4.2A pour 10 secondes
360mm 400mm
3.1Kg 3.6Kg
674x98x170mm 799x98x170mm
20%
Conforme
-20°C a 50° C
Oui
P44
Inclus
Inclus
Inclus

Inclus — modele WB1
433.92MHz, 30m, 200 télécommandes maximum

Voir bornier

27



http://www.powertech.com/fr

|. Maintenance et dépannage

Maintenance

Effectuer les opérations suivantes au moins tous les 6 mois.
En cas d'utilisation fréquente, il est conseillé de raccourcir ce délai.
Couper I'alimentation :

(1) Nettoyer et graisser les vis, les chevilles et les charniéres.

(2) Vérifier que les points de fixation soient bien serrés.

(3) Vérifier les bonnes connexions de vos cébles.

Connecter I'alimentation
(1) Vérifier les réglages de votre platine.
(2) Vérifier le fonctionnement du déverrouillage manuel

(3) Vérifier le bon fonctionnement des photocellules ou autres dispositifs de sureté.
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Dépannage

Diagnostic Solutions

Surchauffe des batteries de secours. Vérifiez la connexion des cébles de la batterie.

1. Vérifiez si I'indicateur LED1 s'allume lorsque que vous actionnez la

télécommande.

Vérifiez si la tension est supérieure & 22Vdc.

Vérifiez si I'indicateur LED 2 est allumé

Assurez-vous que tous les cAblages sont bien connectés sur le

bornier de la carte électronique.

5. Assurez-vous du bon état du fusible ou du disjoncteur de votre
alimentation.

Le portail ne se déplace pas lorsque que la télécommande
est actionnée.

RN

Vérifiez que I'antenne est bien raccordée sans que I'éme et la fresse se

La distance de transmission est tfrop courte.
fouchent.

Vérifiez que I'antenne est bien raccordée sans que I'Gme et la tresse se

La distance de fransmission est trop courte.
touchent.

Vérifiez I'état des cébles de connexion du feu ou si ceux-ci sont

Le feu clignotant ne fonctionne pas. 7 ero
correctement raccordés et vérifiez I'ampoule.

1. Vérifiez si le battant ou vantail peut étre manipulé librement et si
aucun obstacle n'est présent entre les deux.

2. Assurez-vous que les cbles de connexion du moteur sont
correctement raccordés.

3. Vérifiez I'état du fusible.

4. Assurez-vous qu'aucun obstacle n'est présent dans le faisceau
des photocellules.

5. Si nécessaire, coupez I'alimentation de votre moteur et assurez-
vous que les battants ou vantaux peuvent librement bouger apres
les avoir débrayés.

Les vantaux ou battants s'arrétent subitement au moment de
leur déplacement.

Les vantaux ne bougent ou ne se déplacent que dans une
seule direction.

1. Vérifiez si le battant ou vantail peut étre manipulé librement et si
aucun obstacle n'est présent entre les deux.
2. Assurez-vous que les cables de connexion du moteur sont
correctement raccordés.
3. Vérifiez I'état du fusible.

Un vantail se ferme jusqu’en butée et I'autre s'arréte. 4. Assurez-vous qu'aucun obstacle n'est présent dans le faisceau
des photocellules.
5. Si nécessaire, coupez I'alimentation de votre moteur et assurez-
vous que les battants ou vantaux peuvent liorement bouger aprés
les avoir débrayés.
6. Augmentez la puissance délivrée avec le parametre F2 et F3

Le moteur ne tourne pas et le relais est bruyant lors de o ] .
o Vérifiez I'état du fusible.
I'opération d'ouverture et de fermeture
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